Firmato digitalmente da:
FIOCCHI MARTA

Firmato il 04/07/2024 14:58
Seriale Certificato: 2668239

Valido dal 04/08/2023 al 04/08/2026 SIEMENS HEALTHCARE S.R.L.
InfoCamere Qualified Electronic Signature CA

VIHdX/VIHI
Vi (valore offerto valore
ID criterio CRITERIO Formula ( : ( . Punteggio attribuito
dall'O.E. i} massimo/minimo
e i YIY
, . . e >400 kg =0 punti; o
1 Peso dell'apparecchiatura (al netto della Stazione mobile di visualizzazione) 2 <400 = 2 punti 3:60_ . 2
Generatore:
Valore massimo e
2 cadenza 1 Pi=((Vi- 15)/(Vmax- 15))*Pmax pere B0 1 1
acquisizione immagini (con
matrice piena di acquisizione)
3 Generatore: potenza 2 Pi=((Vi- 10)/(Vmax- 10))*Pmax 25 : 2 2
4 Sorgente radiogena: Capacita termica del complesso radiogeno 5 Pi=(Vi/Vmax)*P max T 5300 2,65 2.65
5 Sorgente radiogena: Dissipazione termica del complesso radiogeno 4 Pi=(Vi/Vmax)*P max 91 - - 2,36 2,36
<25x 25 cm =0 punti; ; E
6 Detettore: Dimensioni dell'area attiva di acquisizione > 25x25 cm?2 2 >25x 25 cm fino a 30 x 30 cm = 1 punti; 30x30 ; 1
>30x 30 cm = 2 punti o
7 Detettore: Dimensione del pixel {(micron) - . 5 . . Pi=(Vmin/ Vi)*P max . 2 4,93 4.93

Gestione dell'immagine: quantita di immagini memorizzate, con matrice di

i=((Vi- 50.000)/(Vimax- 50.000))*P . =
1280x1280 pixel a 14 bit, sul sistema in configurazione minima ! P 000)/(Vmax- 50.000))*Pmax 300,000; - 1

< 1280 x1280 =10 puntr; >1280 x T2Z80 fino a 200U X 2000  —— —
9 Matrice di acquisizione 4 = 2 punti  1952x1952 2
> 2000 x 2000 = 4 punti : L

10 Profondita di acquisizione 2 Pi=(Vi/Vmax)*P max - ; 6 2 2
1 Stat.lv‘o: Rotazione comp.lesswa nella movm‘1enta21one orbl.ta‘le, con arco in 4 Pi=((Vi- 110)/(Vmax- 110))*Pmax : ; 143 o 2.76 2.76
posizione laterale - Specificare valore massimo e valore minimo S L
12 Stativo: Rot.azmne orbltale.n%anuale € motorizzata isocentrica - Specificare | SIYNO : Se si=Pmax; no=0 NO - solo manuale 0
valore massimo e valore minimo o
13 Stativo: Escursione orizzontale 1 Pi=((Vi- 15)/(Vmax- 15))*Pmax 20 0,71 0,71
14 Stativo: Escursione verticale motorizzata ] Pi=((Vi- 35)/(Vmax- 35))*Pmax ‘ 45 0,67 0,67
15 Stativo: Spazio libero tra pannello e tubo RX 2 Pi=((Vi- 65)/(Vmax- 65))*Pmax - ;84 ~~ ; 1,9 1,9

16 Sta?ivo: Profonditf‘i utile dell‘arc'o misu‘rata come distanza tra il centro del fascio I Pi=(Vi/Vmax)*P max ; e 73 | 0,97 0,97
radiogeno (lungo il suo asse) e l'arco di sospensione (cm) ‘ ‘




¥8°LS LY9g
LETT
[y°9e 101
£€'g 80 9°0 90 8 vonerd vao1q 0z
009 T 1 T 9 OJUSLUBPPAIJJRI IP BUILISIS L
‘ ‘ ‘ ‘ Osaryou
£9¢ 80 90 90 v OWIUTW [ 31)[0 11J9JJO 2I8M}JOS 9
11ojex3do o nuarzed 1od asop vl ansad
ov‘o 80 80 80 8 9 SI3URIUOD 1p MU2ISIS Top gyroedes e[ap suolzuny ur o)nqguite guea o1ddajund || S
"o10110d0 3 SJUIZRd [B 2SOP R[JOp QUONSIT O CIUSUIUIUOD TP TSI
auo1ze10qe[d 3150d o suoIZISINboe Ul [UISLWIOLq 8] 2IBZZIWNIO O dIeIoN S
. , . \ 1p o3sodoid ewa)sis [op eyoedes efjop suorzuny ur onqupe e1oA orddeiund [
L83 80 90 80 8 auoizeroqed jsod v
9 suo1ZIsIMboe Ul IFLWIWOIq S][9P SUOIZLZZIWINO S OUSWRIONFIUW IP TWASIS
ov'e 90 90 90 ¥ 091e [[op SUOIZBUSWIAOW ] Jod eua)sts :00IB[[op SluRIn BIodRpaN] | ¢
er's 80 9'0 80 L U2310s yono) odl) 1p 00Ie J[Op S1UAIN BIOOBLIIU] z
19T 80 90 90 v SUISELUWIL,[]AP SUOIZEULIO] 1P BUIAISIS 1
oungre oiggaund| 0111Sve 1A 143990y INVSIINVD XYW 019931NNd OIALIID
 WTIVNOIZA™DSIA ORALID
LETC 101
0 0 v xewd (¥ -XeWA)/(FT -1A))=1d I elzueIed ellap veng| 61
0 0 oy xewd,((61 -XewA)/(61 -IA))=1d 1 JopUOW BZZOpURID|  g]
. Ol XBUAS 5 - QUOIZRZZI[BNSIA IP 9[IqOW JUOIZE}S
T o (=01 -XPd=15 oS - ON/IS ! e[[op [[onb Uod BJEZZIUOIOUIS 2YUIN BIOORLIOIU] (00IE,[[OP S1USIN BIDORLINU] L1




TRADE ART

. Vmax/Vimn (valore
Vi (valore offerto

ID criterio CRITERIO Formula dall'O.E. i massimo/minimotrai | Punteggio attribuito
o Vi)

1 Peso dell'apparecchiatura (al netto della 5 >400 kg =0 punti; 396 o 2
Stazione mobile di visualizzazione) <400 = 2 punti :
Generatore:
Valore massimo ; ;

2 cadenza 1 Pi=((Vi- 15)/(Vmax- 15))*Pmax ‘ 25 . 0,67 0,67
acquisizione immagini (con : :
matrice piena di acquisizione) :

3 Generatore: potenza 2 Pi=((Vi- 10)/(Vmax- 10))*Pmax S 25 k 2 2

4 Sorgente radmgena: Capacita termica del 5 Pi=(Vi/Vmax)*P max o 10000 5 5
complesso radiogeno e G

5 Sorgente radiogena: Dissipazione termica del A Pi=(Vi/Vmax)*P max ‘ ‘~ 10 s 2,65 2,65

complesso radiogeno

Detettore: Di ioni dell’ ttiva di < 25 x 25 cm =0 punti; - ;
6 crerore TZ’;SI;’;“ e2 arca atva di 2 > 25 x 25 cm fino a 30 x 30 cm = 1 punti; . 2
acquisizione x25 cm > 30 x 30 cm = 2 punti T L

7 Detettore: Dimensione del pixel (micron) 5 Pi=(Vmin/Vi)*P max ; ~150‘ ‘ 5 5

Gestione dell'immagine: quantita di
immagini memorizzate, con matrice di
1280x1280 pixel a 14 bit, sul sistema in
configurazione minima

1 Pi=((Vi- 50.000)/(Vimax- 50.000))*Pmax . ioop , 0,2

<1280 x1280 = 0 punti; >1280 x 1280 fino a 2000 x 2000 = | ..
9 Matrice di acquisizione 4 2 punti o 2048}(204’8 . 4
> 2000 x 2000 = 4 punti -

10 Profondita di acquisizione 2 Pi=(Vi/Vmax)*P max S 16 . 2 2

Stativo: Rotazione complessiva nella

movimentazione orbitale, con arco in

posizione laterale - Specificare valore
massimo e valore minimo

11 4 Pi=((Vi- 110)/(Vmax- 110))*Pmax 985 : " 4 4

Stativo: Rotazione orbitale manuale e G ~ .
12 motorizzata isocentrica - Specificare valore 1 SI/NO : Se si=Pmax; no=0 ~ NO-solomanuale
massimo e valore minimo oo
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Software offerti oltre al minimo

6 .. 0,6 0,6 0,6 2,40
richiesto

7 Sistema di raffreddamento 1 1 6,00

20 Prova pratica 1 1 1 8,00

46,87

 totale valutazibne criteri quantitativi

totale valutazione critevi discrezionali

34,79

46,87

TOT

81,66







EUROCOLUMBUS

Vmax/Vimn (valore
Vi (valore offerto dall'O.E. (

ID criterio CRITERIO Formula i massimo/minimotrai | Punteggio attribuito
Vi)
Peso dell'apparecchiatura (al . ~ .
>4 =0 ; o
1 netto della Stazione mobile di 2 00 ke punt'l ’ 389 : 2
L . <400 = 2 punti : , o

visualizzazione) .
Generatore:
Valore massimo -

2 cadenza 1 Pi=((Vi- 15)/(Vmax- 15))*Pmax E .30 1 1
acquisizione immagini (con oL
matrice piena di acquisizione)

3 Generatore: potenza 2 Pi=((Vi- 10)/(Vmax- 10))*Pmax 25 2 2
Sorgente radiogena: Capacita : ;

4 termica del complesso 5 Pi=(Vi/Vmax)*P max e 8000 o 4 4

radiogeno

Sorgente radiogena: . .
5 Dissipazione termica del 4 Pi=(Vi/Vmax)*P max ~ 14 : 4 4
complesso radiogeno , S ‘ ~

Detettore: Dimensioni <25 x 25 cm =0 punti; ; o
6 dell'area attiva di acquisizione 2 >25x 25 em fino a 30 x 30 cm = 1 punti; . 30x30 , 1
> 25x25 cm2 >30 x 30 em = 2 punti ' L

7 Detettoréz Dimensione del 5 Pi=(Vmin/Vi)*P max . k15“'1,8~~‘: o 4,94 4,94
pixel (micron) . e

Gestione dell'immagine:
quantita di immagini
memorizzate, con matrice di
1280x1280 pixel a 14 bit, sul
sistema in configurazione
minima

1 Pi=((Vi- 50.000)/(Vmax- 50.000))*Pmax . oopoen , 0,6

<1280 x1280 = 0 punti; >1280 x 1280 fino a 2000 x ~ , ;
9 Matrice di acquisizione 4 2000 = 2 punti : “ 1952x1952 : ] 2
> 2000 x 2000 = 4 punti L

10 Profondita di acquisizione 2 Pi=(Vi/Vmax)*P max : 16 2 2

Stativo: Rotazione
complessiva nella
movimentazione orbitale, con
arco in posizione laterale -
Specificare valore massimo e
valore minimo

11 4 Pi=((Vi- 110)/(Vmax- 110))*Pmax . 140 2,18 2,18
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Sistemi di miglioramento e
ottimizzazione delle
biommagini in acquisizione e
post elaborazione

I punteggio verra attribuito in
funzione della capacita del
sistema proposto di migliorare
e ottimizzare le biommagini in
acquisizione e post
elaborazione

8 0,6 0,6 0,6 4,80

Sistemi di contenimento e
gestione della dose al paziente
¢ operatore.

5 1l punteggio verra attribuito in 8 0,6 0,6 0,6 4,80
funzione della capacita dei
sistemi di contenere e gestre la
dose per pazienti ¢ operatori

Soltwarc OoTIertt oltre al

6 minimo 4 1 1 1 4,00
richieeto
7 Sistema di raffreddamento 6 0,8 0,8 0,6 4,40
20 Prova pratica 8 0,6 0,4 0,4 3,73
TOT 31,8

totale valutazione criteri quantitativi
: . - . E 34,43

totale valutazione critevi discreziol
L 31,8 66,23







BIESSE

Vi (valore offerto dall'O.E. Vmax/Vimn (valore

ID criterio CRITERIO Formula ) . o ... | Punteggio attribuito
i) massimo/minimo tra i Vi)
; Peso dell'apparecchiatura (al netto della Stazione 5 >400 kg =0 punti; - 240 9
mobile di visualizzazione) <400 = 2 punti L
Generatore:
Valore massimo E
2 cadenza 1 Pi=((Vi- 15)/(Vmax- 15))*Pmax ; 25 0,67 0,67
acquisizione immagini (con
matrice piena di acquisizione)
3 Generatore: potenza 2 Pi=((Vi- 10)/(Vmax- 10))*Pmax 20 : 1,33 1,33
4 Sor.gente radiogena: Capacita termica del complesso 5 Pi=(Vi/Vmax)*P max 1 377‘ L 0,69 0,69
radiogeno ~ : ,
5 Sorgente radlo.gena: Dissipazione termica del 4 Pi=(Vi/Vmax)*P max : ‘10 4 2,70 2,70
complesso radiogeno ; ‘ :
) T ; . ; o Z5 X Z5 ¢ =U PUmil; : —
- N ; L
6 Detettore: Dimensioni dell'area attiva di acquisizione 5 >25 x 25 cm fino a 30 x 30 cm = 1 punti; . 30x30 ; 1
25x25 cm2 N . o
Ox 30 com =2 manti Sl
7 Detettore: Dimensione del pixel (micron) 5 Pi=(Vmin/Vi)*P max L 154 - 4,87 4,87

Gestione dell'immagine: quantita di immagini o o -
8 memorizzate, con matrice di 1280x1280 pixel a 14 bit, 1 Pi=((Vi- 50.000)/(Vmax- 50.000))*Pmax . - ’100000‘, - - 0,2
sul sistema in configurazione minima L L

120U XTZOU — U PDUIIL, TZ0U X TZOU TIMIO A 200U X" ZU0U0~2Z puInT

9 Matrice di acquisizione 4 s i 1956x1956 2
10 Profondita di acquisizione 2 Pi=(Vi/Vmax)*P max S 16' o ~ 2 2

Stativo: Rotazione complessiva nella movimentazione o L .
11 orbitale, con arco in posizione laterale - Specificare 4 Pi=((Vi- 110)/(Vmax~ 110))*Pmax 1800 L 3,64 3,64
valore massimo e valore minimo L

Stativo: Rotazione orbitale manuale ¢ motorizzata ; o
12 isocentrica - Specificare valore massimo e valore 1 SI/NO : Se si=Pmax; no=0 - 5 , 1
minimo k |
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Soft fferti oltre al mini
6 .o yvareo erti oltre al minimo 4 0.2 0.4 0.2 1,07
richiesto
7 Sistema di raffreddamento 0,4 0,6 0,2 2,40
20 Prova pratica 8 0,4 0,2 0,2 2,18

totale valutazmne‘cn‘ten quantltatlw; : 97,47

 totale valutazione critevi discrezionali 178

TOT

45,27

17,8

e
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